
小型协同作业机器人

特  长

FANUC Robot CR-4iA, 7iA, 7iA/L, 14iA/L 是人类
手臂大小的小型协同作业机器人。

 ● 可以从具有不同的可搬运质量和可达半径的4种机型
之中，根据不同的用途需求选择合适的机型。

 ● 可以通过顶吊，壁挂的安装方式来有效的利用地面空
间。

 协同作业

 ● 没有安全栅栏的情况下，人与机器人可相互接近，并
各自作业。

 ● 人可以和机器人协同完成零件的组装，搬运等各种作
业。

 ● 利用小型手持引导单元（选项）可以直接操作机器人，
简单地完成示教。

安全功能

 ● 当触碰到人时，机器人会安全停止。

 ● 机器人停止后，可以以手推的方式移动机器人。

 ● 已经取得符合国际标准 ISO 10218-1 的安全认证。

智能化·高可靠性

 ● 可利用iRVision（内置视觉），力觉传感器等各种高
度智能化功能。

 ● 是以有实绩的LR Mate为平台设计的机器人，具有高
可靠性，可以安心使用。

应用例

电路板组装 对汽车前窗玻璃进行涂胶（顶吊安装）

CR-4+A, 7+A, 7+A/L
CR-14+A/L

可以移动的推车



CR-7+A CR-7+A/L
CR-14+A/L

CR-4+A

动作范围

控制轴数

可达半径

安装方式(注释1)

机型

规格

動作範囲

注释1）壁挂安装时，根据负载质量，附有动作范围的限制。
注释2）包含外围设备电缆摆动负载以及附加仪器的总质量，请不要超过此值。
注释3）短距离移动时，有可能达不到最高速度。
注释4）需要根据系统的风险评估，决定动作速度。
注释5）遵照ISO9283标准。
注释6）不包含控制装置质量。

J1轴
J2轴
J3轴
J4轴
J5轴
J6轴

J4轴
J5轴
J6轴
J4轴
J5轴
J6轴

CR-7+A
6轴（J1, J2, J3, J4, J5, J6）

地面安装、顶吊安装、倾斜角安装

717 mm

16.6 N·m
16.6 N·m
9.4 N·m

0.47 kg·m2

0.47 kg·m2

0.15 kg·m2

53 kg

手腕部可搬运质量(注释2)
最高速度(注释3, 注释4)

重复定位精度(注释5)
机器人质量(注释6)

环境温度 ： 0～45℃
环境湿度 ： 通常在75 ％RH以下（无结露现象）
  短期在95 ％RH以下（1个月之内）
振动加速度 ： 4.9 ｍ/s2（0.5G）以下

安装条件

手腕允许负载
转矩

手腕允许负载
转动惯量

1000 mm/s

CR-4+A

550 mm

8.86 N·m
8.86 N·m
4.90 N·m

0.20 kg·m2

0.20 kg·m2

0.067 kg·m2

48 kg

340°　　5.93 rad
166°　　2.89 rad
373°　　6.51 rad
380°　　6.63 rad
240°　　4.18 rad
720°　 12.57 rad

7 kg

340°　　5.93 rad
150°　　2.61 rad
354°　　6.17 rad
380°　　6.63 rad
200°　　3.49 rad
720°　 12.57 rad

4 kg

  340°　　5.93 rad
  166°　　2.89 rad
  383°　　6.68 rad
  380°　　6.63 rad
  240°　　4.18 rad
  720°　 12.57 rad

CR-7+A/L CR-14+A/L

911 mm

16.6 N·m
16.6 N·m
9.4 N·m

0.47 kg·m2

0.47 kg·m2

0.15 kg·m2
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● 本机的外观及规格如需改良而变更，恕不另行通知。
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±0.01 mm

500 mm/s
14 kg

31.0 N·m
31.0 N·m
13.4 N·m

0.66 kg·m2

0.66 kg·m2

0.30 kg·m2

55 kg

911 mm（负载未满12kg时）
820 mm（负载12kg以上时）

7 kg
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（*1）CR-14iA/L 负载质量为12kg以上时的限制

手腕旋转中心

手腕旋转中心
动作范围
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